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ΘΕΜΑ  1 
 

Α. 

α)  Σωστό 

β)  Λάθος 

γ)  Σωστό 

δ)  Σωστό 

ε)  Σωστό 

 

Β. Σχ. Βιβλίο σελ. 83 

 

ΘΕΜΑ  2 
α)  i)  λΑΒ =

3−1

2−1
= 2 

ii)  (ε):  y − 1 = 2(x − 1) ⇒ y − 1 = 2x − 2 ⇒ y = 2x − 1 

β)  Αντικαθιστούμε τις συντεταγμένες του σημείου Γ στην εξίσωση της (ε) και ελέγχουμε αν 

επαληθεύεται: 

5 = 2 ⋅ 2100 − 1 

⇒ 6 = 2101 

Που δεν ισχύει, άρα το σημείο Γ δεν ανήκει στην ευθεία (ε). 

 

ΘΕΜΑ  3 
α)   Αρχικά αφού η ευθεία (ε) είναι κάθετη στον άξονα x’x, θα είναι της μορφής 𝑥 = 𝜅. Πρέπει να 

βρούμε λοιπόν το κ. Η παραβολή 𝑦2 = 4𝑥 έχει 𝑝 = 2 και εστία 𝛦 (
𝑝

2
, 0) = 𝐸(1,0). Άρα η 

ευθεία έχει εξίσωση 𝑥 = 1. Για να βρούμε που τέμνει την παραβολή, λύνουμε το σύστημα των 

εξισώσεων τους: 

{
𝑥 = 1

𝑦2 = 4𝑥 
⇒ {

𝑥 = 1
𝑦2 = 4

⇒ {
𝑥 = 1

𝑦 = 2 ή 𝑦 = −2
 

Επομένως τα σημεία τομής είναι Κ(1,2) και Λ(1,-2). 

 

β)   Βρίσκουμε τις εξισώσεις των εφαπτομένων στα σημεία Κ,Λ. 

Για το Κ: 

yy1 = p(x + x1) 

⇒ 2y = 2(x + 1) 

⇒ 2y − 2x = 2 

Για το Λ: 

yy1 = p(x + x1) 



⇒ −2y = 2(x + 1) 

⇒ −2y − 2x = 2 

Για να βρούμε το σημείο τομής τους, λύνουμε το σύστημα των εξισώσεων τους: 

 

{
2y − 2x = 2

−2y − 2x = 2
⇒ {

x = −2
2y − 2(−1) = 2

 ⇒ {
x = −1
y = 0

 

−4x = 4 ⇒ x = −1 

 

Επομένως το σημείο τομής είναι το 𝛢(−2,0) το οποίο προφανώς ανήκει στον άξονα x’x. 

 

γ)   (ΚΛ) = √(xK − xΛ)2 + (yK − yΛ)2 = √(1 − 1)2 + (2 − (−2))
2
= √16 = 4 

και 

(ΕΑ) = √(xE − xA)2 + (yE − yA)2 = √(−1 − (−1))
2
+ (0 − 0)2 = √4 = 2 

 

Οπότε (𝛫𝛬) = 2(𝛦𝛢) 

 

ΘΕΜΑ  4 
α) i. Από τον κανόνα του παραλληλογράμμου έχουμε ΟΓ⃗⃗⃗⃗  ⃗ = ΟΒ⃗⃗⃗⃗  ⃗ + OA⃗⃗⃗⃗  ⃗ = α⃗⃗ + β⃗ . 

 

 Άρα έχουμε 

|OΓ⃗⃗⃗⃗  ⃗| = |α⃗⃗ + β⃗ | 

Οπότε 

|OΓ⃗⃗⃗⃗  ⃗|
2
= (α⃗⃗ + β⃗ )

2
= α2⃗⃗⃗⃗ + 2α⃗⃗ β⃗ + β2⃗⃗⃗⃗ = |α⃗⃗ |2 + 2α⃗⃗ β⃗ + |β⃗ |

2
 

 ii. |ΑB⃗⃗⃗⃗  ⃗|2 = (OB⃗⃗⃗⃗  ⃗ − OA⃗⃗⃗⃗  ⃗)
2
= (β⃗ − α⃗⃗ )

2
= β2⃗⃗⃗⃗ − 2α⃗⃗ β⃗ + α2⃗⃗⃗⃗ = |α⃗⃗ |2 − 2α⃗⃗ β⃗ + |β⃗ |

2
 

 

β)  Αν είναι |ΟΓ⃗⃗⃗⃗  ⃗| = |AB⃗⃗⃗⃗  ⃗|, το παραλληλόγραμμο ΟΑΓΒ έχει ίσες διαγωνίους άρα είναι ορθογώνιο. 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


