
Γ ΛΥΚΕΙΟΥ ΜΕΡΟΣ Β 

35.30 
 

Έστω Α το σημείο απογείωσης , Β η θέση της διόπτρας , 

η θέση του αερόστατου ,  y t  το ύψος της διόπτρας , 

και  s t  η απόσταση της διόπτρας από το αερόστατο 

όπως φαίνεται στο διπλανό σχήμα 

 

σύμφωνα με τα δεδομένα του προβλήματος θα είναι 

(όλα τα μήκη είναι σε m , οι γωνίες σε rad και οι χρόνοι 

σε min) 

 

   oy t y t 100 3     (1) 

 

 oy t 400       (2) 

 

α)  Αρκεί να υπολογίσουμε το  oφ t  

 

Στο τρίγωνο ΑΒΓ έχουμε 
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Πρέπει τώρα να υπολογίσουμε το  oσυνφ t   

 

Στο ορθογώνιο τρίγωνο ΑBΓ από το πυθαγόρειο θεώρημα θα έχουμε 

     
 

 

   

22
2 2 2 2 2

o o o

2 2

o o

400 3 y t s t 400 3 400 s t

s t 4 400 s t 800

     

    

 

Άρα  
 

     o o o

o

400 3 400 3 3
συνφ t συνφ t συνφ t 4

s t 800 2
      

Έτσι  
 

 

2
4

o

1 3
3 φ t

4 2

 
    

 
 o

3
φ t rad / min

16
   

 

β)  Αρκεί να υπολογίσουμε το  os t  

 

Στο ορθογώνιο τρίγωνο ΑBΓ από το πυθαγόρειο θεώρημα θα έχουμε 
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  οs t 50 3m / min   

 

γ)  Αν  Ε t  , το εμβαδό του τριγώνου θα είναι 
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